RI360P1-QR14-ELIU5SX2
Miniaturowy enkoder — z wyjsciem analogowym

Seria Premium

Dane techniczne

Cechy charakterystyczne

M Prostopadtoscienny, tworzywo sztuczne

B R6zne mozliwosci montazowe

MW zestawie element pozycjonujacy P1-Ri-
QR14

M Wskazania LED zakresu pomiarowego

M Odpornos¢ na zaktdcenia elektromagne-
tyczne

M Rozdzielczos¢ 12-bitowa

M 4-zytowy, 15...30 VDC

M Wyijscie analogowe

M Programowalny zakres pomiarowy

MO0...10 Voraz 4...20 mA

M Przewodd

Typ RI360P1-QR14-ELIU5X2
Nr kat. 1590853
Measuring principle Indukcyjnosé

Dane ogodlne

Poczatkowy moment obrotowy obcigze-
nia watka (promieniowy/osiowy)

Nie dotyczy, z powodu bezkontaktowej
zasady pomiaru

Rozdzielczosé 0,09 °

Zakres pomiarowy 0...360 °

Odlegto$¢ nominalna 1.5 mm

Doktadno$¢ powtarzalnosci < 0.025 % petnej skali
Btad liniowosci <0.3%p.s.

Dryft temperaturowy <+0.01 %/K

Typ wyjscia Absolutny, jednoobrotowy
Dane elektryczne

Napiecie robocze U, 15...30 VDC

Tetnienie U, <10 % Ugpa

Napiecie testowe izolacji 0.5 kv

Zabezpieczenie przed zwarciem tak

Zabezpieczenie przed przerwaniem prze-

wodu / odwrotng polaryzacjg

tak/tak (napiecie zasilania)

Funkcja wyjscia

4-przewodowy, Wyjscie analogowe

Napiecie wyjsciowe

0...10 V

wyjscie pragdowe 4...20 mA
Rezystancja obcigzenia wyjscia napiecio- = 4.7 kQ
wego

Rezystancja obcigzenia, wyjscie prgdowe < 0.4 kQ
Predkos¢ prébkowania 800 Hz

Schemat podtaczenia
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Zasada dziatania

Indukcyjne czujniki kata funkcjonujg

na zasadzie obwodu rezonansowego
sktadajgcego sie z elementu pozycjonujacego
i czujnika. Sygnat wyjsciowy jest
proporcjonalny do odchylenia katowego
elementu pozycjonujacego. Wytrzymate
czujniki dziatajg bezkontaktowo, dzieki czemu
nie zuzywaja sie i nie wymagajg specjalnych
zabiegéw konserwujacych. Ponadto

charakteryzujg sie doskonatg powtarzalnoscia,

rozdzielczoscig i liniowoscig w szerokim
zakresie temperatury. Innowacyjna
technologia zapewnia wysokg odpornosé na
pola elektromagnetyczne DC i AC.
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Dane techniczne

Pobdr pradu

<50 mA

Dane mechaniczne

Wykonanie Prostopadtoscienny, QR14
Wymiary 53.5x49x 14 mm

Flange type Flange without mounting element
Shaft Type Blind hole shaft

Srednica o$ki D (mm)

6
6.35

Materiat obudowy

Tworzywo sztuczne, PBT-GF30-V0

Potaczenie elektryczne

Kabel

Typ przewodu

@ 5.2 mm, Czarny, LifYY, PVC,2 m

Przekroj przewodu

5x0.25 mm’

Warunki sSrodowiskowe

Temperatura pracy

-25...470 °C

Odpornos¢ na wibracje

55 Hz (1 mm)

Odpornosc¢ na wibracje (EN 60068-2-6)

20 g; 10...3000 Hz; 50 cykli; 3 osie

Odpornosc¢ na uderzenia (EN
60068-2-27)

100 g; 11 ms 2 sinusoidy; 3 x kazdy; 3
osie

Odpornos¢ na ciggte uderzenia (EN
60068-2-29)

40 g; 6 ms, 2 sinusoidy; 4000 x kazdy; 3
osie

Proba w mgle solnej (EN 60068-2-52)

Stopien 5 (4 cykle testowe)

Stopien ochrony

IPG8
IP69K

MTTF

138 rok/lata zgodnie z SN 29500 (Ed.
99) 40 °C

Wskaznik napiecia zasilania

LED, zielony

Wskaznik zakresu pomiarowego

Wielofunkcyjna dioda LED, green
green flashing

W zestawie

element pozycjonujacy P1-Ri-QR14;
szczegoty techniczne w karcie katalogo-
wej
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Instrukcja montazu

Instrukcja montazu / Opis

Adapter podtaczeniowy zapewniajgcy wiekszg
elastycznosc¢

Szeroka gama akcesoriow montazowych
utatwiajgcych dopasowanie

do réznych srednic watka.

Funkcja diody LED

Napigcie zasilania

Zielona: Jest napigcie

Wyswietlany zakres pomiarowy

Zielona: Element pozycjonujacy w zakresie
detekcji

Zielona migajgca: Element pozycjonujacy w
zakresie pomiarowym, obnizona jakos¢
sygnatu (np.

za duza odlegtos¢)

Dioda LED jest wytaczona: Element
pozycjonujacy poza

zakresem wykrywania

Bezpieczenstwo funkcjonalne dzieki
zastosowaniu indukcyjne;j

zasady pomiarowe;j

Praca w oparciu o zasade oddziatywania
obwodéw RLC

czyni czujnik

catkowicie odpornym na zuzycie

i na dziatanie namagnesowanych opitkdw
zelaza

lub innych zaktécen.

Dzieki analizie roznicowej

sygnat wyjsciowy pozostaje prawie
niezmieniony,

nawet jesli element pozycjonujacy
zbacza z idealnej osi obrotu. Odlegto$¢
migdzy czujnikiem a elementem
pozycjonujacym
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Indywidualnie (nauka z elementem pozycjonujacym)

Mostek z wejsciem
uczacym pin 5 (szary)

Masa
Pin 3 (nieb.)

Ub
Pin 1 (braz.)

LED

2 sekundy

wartos¢ startowa

wartos¢ koncowa

dioda LED stanu miga,
po 2 sek. swieci stale

CW)

10 sekund Rotacja CCW i Rotacja CW i powrét do po 10 sek. dioda LED
powrd6t do ostatniej ostatniej wprowadzonej stanu szybko miga przez
wprowadzonej wartosci wartosci 2 sek.

15 sekund - ustawienia domysine (360°, | po 15 sek. diody LED

stanu i zasilania migajg
na zmiane

Tryb ustawien fabrycznych

nauka bez elementu pozycjonujacego)

Mostek z wejsciem
uczacym pin 5 (szary)

Masa
Pin 3 (nieb.)

Pin 1 (braz.)

LED

2 sekundy

aktywowanie trybu
ustawien

aktywowanie trybu ustawien

dioda LED stanu Swieci
stale, po 2 sek. miga

10 sekund Rotacja CCW i Rotacja CW i powrét do po 10 sek. dioda LED
powro6t do ostatniej ostatniej wprowadzonej stanu szybko miga przez
wartosci 2 sek.
wprowadzone;j
wartosci
15 sekund - ustawienia domysine (360°, | po 15 sek. diody LED
CW) stanu i zasilania migajg
na zmiane
Zakres katowy Masa Ub dioda LED stanu
Pin 3 (nieb.) Pin 1 (braz.)
30° nacisnij raz - 1 x migniecie
45° nacisnij dwa razy - 2 x migniecie
60° nacisnij trzy razy - 3 x migniecie
90° - nacisnij raz 1 x migniecie
180° - nacisnij dwa razy 2 x mignigcie
270° - nacisnij trzy razy 3 x mignigcie
360° - nacisnij cztery razy 4 x migniecie
Akcesoria
P1-RI-QR14 1590812 P2-RI-QR14 1590819

Element pozycjonujacy czujnikéw
kata RI-QR14 do watéw o $rednicy 6

mm

Element pozycjonujacy czujnikow
kata RI-QR14 do watéw o $rednicy

6,35 mm

P3-RI-QR14 1590865 SP1-QR14 1590873
Element pozycjonujgcy do czujnikow Ekran @ 30 mm, aluminium
przemieszczen katowych RI-QR14,
konstrukcja ptaska, zalecane jest
uzycie ptyty ostonowej SP1-QR14 030 84
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HSA-M6-QR14 6901051
Adapter dla elementow

pozycjonujacych czujnika RI-QR14,

otwor i watek, @ 6 mm

DS-RI-QR14 1590814

Tuleje dystansowe do montazu od
tylu RI-QR14, 2 szt. w opakowaniu

Akcesoria

Rysunek wymiarowy Typ
TX1-Q20L60
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HSA-M8-QR14

Nr kat.
6967114

6901052

Adapter dla elementéw
pozycjonujgcych czujnika RI-QR14,
otwor i watek, @ 8 mm

Adapter uczacy dla enkoderéw
indukcyjnych, czujnikéw
przemieszczenia liniowego i kagtowego
oraz czujnikéw ultradzwigkowych i
pojemnosciowych
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